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Servomoteurs synchrones DBL/DBK

Les servomoteurs synchrones des séries DBL/DBK sont
des moteurs triphasés sans balais pour des applicati-
ons d'asservissement de haute qualité. Les rotors des
servomoteurs sont équipés d‘aimants permanents au
néodyme,

Les dimensions normalisées des brides et des arbres per-
mettent un montage d‘engrenages sans problémes.

DRIVEN BY SERVOSTAR®

Rétroaction

Les moteurs sont équipés de résolveurs bipolaires &
arbre creux. Les moteurs sont également disponibles
avec des codeurs haute résolution. Un rattrapage
n‘est pas possible. La longueur du moteur varie selon
le type de rétroaction.

Frein d'arrét

En option, les moteurs sont livrés avec un frein d'arrét
incorporé. Un rattrapage n'est pas possible. La lon-
gueur du moteur augmente s'il y a un frein incorpore.

Seécurité

La température des enroulements est surveillée par
des capteurs de température au niveau des enroule-
ments du stator et transmise par un contact isolé
(DBL1:PTC) galvaniquement.

Moteurs courts

Les moteurs de la série DBK, en tant que moteurs
courts, se prétent particulierement a des montages
dans un espace réduit.

Compatibilité
Les moteurs DBL sont compatibles avec les moteurs
eprouveés du type 6SMxJ.
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Servomoteurs Synchrones DBL/DBK
Propriétés Options

¢ Dynamique élevée grace aux aimants au néodyme

* Dimensions des brides selon la norme CEl, ajustement j6,
précision selon DIN42955, classe de tolérance R

* Facteur de qualité vibrationnel N selon DIN 1S0O 2373

* |solation pour une tension secteur nominale de 480 V
{230V pour DBL1 )

» Classe d'isolation F selon DIN 57530 Bout d'arbre sans
rainure de clavette Indice de protection |P 64

* Résolveur intégré

* DBL2..8 et DBK sont UL Recognized

Frein d'arrét

Clavette

Bague & lévres radiale

Connecteurs encastrés pour des connexions verticales
Codeur haute résolution EnDat incorporé

2e contact thermigue

Croquis coté

DBL2..DBL6/DBK4..DBK7 ' ) DBL7/DBLB —) )
._r_/ | = ._._E |-
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d-JI— : :) 1 |
d | K

o MoNm  afmm  bmm  dmm  ¢mm Kmmo
6 16

DBL1 0,1..0,2 25 70 83..99

DBL2 04..08 40 9 20 90 122..152
DBL3 0,65..19 60 11 2 10 116...152
DBL3 25..3 60 14 30 10 170...188
DBL4 26..95 95 19 40 135 155...266
DBLS 105..22 130 2 50 155 220...305
DBL6 22.29 180 24 50 190 243.81
DBL7 26...40 180 3 58 190 240..298
DBL8 40..115 230 12 82 240 311..515

Moteurs courts
DBK4 1.16 95 14 30 135 90...105
DBK5 21..43 130 19 40 155 136...153
DBK6 35..7 180 19 40 190 141...158
DBK7 65.195 180 24 50 190 152..198
®
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Servomoteurs Synchrones DBL/DBK
Caractéristiques techniques

DBLIX00010 0,60
DBLIX00020 0,93 0,12
DBLZHO0040 0,9 230/400 4500/6000 0,08
DBL2H00060 1,50 230/400 450076000 01
DBLZMO0080 0,83 400 4500 0,13
DBL2HO0080 149 230/400 4500/6000 0,13
DBL3ND00G5 0,65 0,67 100/480 3000/3600 05
DBL3HO00E5 0,65 1,08 230/400 3000/6000 05
DBL3N00130 13 1,00 400/480 3000/3600 0,3
DBL3HO0130 13 1,75 230/400 300076000 0,38
DBL3M00190 19 1,50 400/480 300073600 1,0
DBL3HD0250 25 3,00 230/400 3000/6000 14
DBL3ND0200 30 2,08 400/480 3000/3600 1,7
DBLAND0260 2,6 1,9 400/480 3000/3600 21
DBL4HD0260 2,6 30 230 3000 21
DBLANDOS30 53 32 400/480 3000/3600 28
DBLAH00530 53 65 230 3000 28
DBLANDO7S0 15 41 A00/480 3000/3600 43
DBLAHOOTS0 15 93 230 3000 43
DBLAND0YS0 95 6,1 400/480 300073600 65
DBL5NO1050 105 65 4007480 300073600 8,1
DBLSHO1050 105 14,1 230 3000 8,1
DBL5N01350 135 81 400/480 300073600 9,1
DBL5H01350 135 186 230 3000 9,1
DBL5ND1700 17,0 104 400/480 3000/3600 13
DBL5HO1700 17,0 20,0 230 3000 13
DBL5N02200 22,0 131 4007480 3000/3600 13,1
DBLBND2200 22,0 15,1 400/480 3000/3600 25,1
DBL6N02900 29,0 15 400/480 3000/3600 382
DBL7N02600 26,0 17,0 400/480 3000/3600 974
DBLTN03200 32,0 200 400/480 3000/3600 1141
DBLTN04000 40,0 234 4007430 300073600 1394
DBL8N04000 40,0 23,0 400480 300073600 71
DBL8N06800 63,0 310 4007480 300073600 13,6
DBL8LO%300 93,0 3,0 400 2000 153
DBLSL11500 1150 130 400 2000 190

Moteurs courts

DBKAN00100 10 1,1 4007480 3000/3600 0,79
DBKAH00100 10 1,9 230 3000 0,79
DBKAN0D160 16 11 400/480 300073600 1,28
DBKAHO0160 16 1,9 230 3000 1,28
DBKBN00210 21 15 400/480 300073600 413
DBKSHOO210 21 40 230 3000 4,13
DBK5N00430 43 23 400/480 3000/3600 5,18
DBK5HU0430 43 50 230 3000 5718
DBKBN00350 35 28 400/480 3000/3600 8
DBK6N00700 1,0 5,0 400/480 300073600 11,35
DBKTN00850 65 45 4007480 3000/3600 32,36
DBKIN01200 12,0 15 400/480 3000/3600 53,11
DBKINO1950 195 18 A400/480 300073600 69,16
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Servomoteurs Synchrones DBL/DBK

Pour chaque commande le plus bon moteur
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